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ЦЕЛЬ   ИССЛЕДОВАНИЯ

Разработать структуру цифровой экосреды, включающей

компьютерную программу проектирования

образовательных технологий, цифровые образовательные

ресурсы, электронные диагностические материалы,

систему робототехнических учебных задач.



Цифровая экосреда обучения робототехнике



Цифровая экосреда обучения робототехнике

Электронная 

программа 

проектирования 

образовательной 

технологии 

/разработки 

технологических карт



Карта-проект

Тема Рес

урс

ЦОР Презе

нтаци

я 

Метод 

обучения

Форма 

обучения 

1. Датчики 

Подтема 1.2

Подтема 1.3

И1.1 Применение функций 

датчиков для реализации 

конкретных целей.

П1.1 Объяснить возможности 

применения функций датчиков для 

реализации конкретных целей.

ссылка ссылка Учебный 
проект,
Работа в 
командах 3 
чел.
Эксперимент

Индивидуаль
ное 
изучение 
инструкции, 
Лекция
Онлайн 
лекция

2. 

Исполнители

Подтема 2.1

Подтема 2.2

Подтема 2.3

П1.2 Объяснить функциональные 

возможности передвижных и 

манипулированных исполнителей. 

П1.3 Называть виды исполнителей, 

называть различие между 

графическими и физическими 

роботами

Приводить примеры исполнителей

ссылка ссылка Проблемное 
изложение
Моделирован
ие
Мозговой 
штурм 

Работа в 
парах,
Соревнован
ие

3. 

Контроллеры

Подтема 3.1

Подтема 3.2

Подтема 3.3

С1.3 Придумать дизайн робота 

соответствующими для него 

контроллерами

П1.4 Объяснить важность 

контроллеров для автономности 

роботов.

ссылка ссылка Проект 
Командный 
Лекция

Практическа
я работа 

Логика изучения

Т1 Т2 Т3 



Технологическая карта



Структурная схема электронного учебного курса

Цифровая экосреда обучения робототехнике



AR-объекты созданные с кадра ЦОР

Цифровая экосреда обучения робототехнике



Практикум по образовательной 

робототехнике: интегрированные 

практические работы из разных 

областей науки (STEM) – физика, 

математика, информатика. 

Область физики: конструирование модели робота
Область математики: математическое вычисление 

параметра градусов, для точного управления

 

Область информатики: программирование модели робота

Цифровая экосреда обучения робототехнике



описание проблемы

постановка задачи

конструирование робота 

разработка алгоритма и 
программы

эксперимент

Логика решения 

учебной задачи по 

робототехнике
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